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P.200 下から 2行目 

 

誤：・・・目標値から制御量までの閉ループ伝達関数が 𝑮(𝐬)，フードバック伝

達関数（後ろ向き伝達関数ともいう）が・・・ 

 

正：・・・目標値から制御量までの前向き伝達関数が 𝑮(𝐬)，フィードバック伝

達関数（後ろ向き伝達関数ともいう）が・・・ 

 

 

 

P.201 上から 2行目（2.7 式） 

 

誤：  

𝐥𝐢𝐦
ｔ→∞

𝒆(𝒕) = 𝐥𝐢𝐦
𝒔→𝟎

{𝟏 − 𝑮(𝒔)𝑯(𝒔)}𝑨 

 

正： 

𝐥𝐢𝐦
ｔ→∞

𝒆(𝒕) = 𝐥𝐢𝐦
𝒔→𝟎

{
𝟏

𝟏 + 𝑮(𝒔)𝑯(𝒔)
}𝑨 

 

 

 

 

 

 


